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Parametrelerin Genel Kullanim talimatlar:
Parametrelerin Degistirilmesi

Fisi prizden ¢ekiniz.

S200 DIP swichini ON konumuna getiriniz.

Fisi tekrar takiniz.

Kap1 kontrolii i¢in parametre belirleme moduna girebilmek i¢cin STOP ve UP
(yukari) butonlarina ayni anda 3 sn boyunca basili tutunuz.

Parametreleri istenildigi gibi degistiriniz.

e Ilstenilen degisiklikleri yaptiktan sonra STOP butonuna yaklasik 3 sn boyunca
basiniz ve parametre modundan ¢ikiniz.

UYARI!

Parametreleri degistirdikten sonra S200 DIP swichini OFF konumuna getiriniz.

Il

ON  OFF

S200

g
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Sekil-1
FU Kontrol iiniteleri ¢calistirma basamaklarina bakiniz!

UYARI!

Kapinin son pozisyonunu her degistirdiginizde mutlaka hassas ayarlarini yapiniz ve 6n-
limit swichlerini kontrol ediniz.
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NOT: Son pozisyon istenildigi gibi programlanirsa, son pozisyon programlamasi yeniden
yapilmalidir. Bunu i¢in asagidaki yol takip edilir.

P.210:5=Biitiin son pozisyonlarin yeniden programlanmasi
Motor, kontrol iinitesi yoluyla son pozisyonunu bulan kesin deger enkoderine sahiptir.
DIKKAT!

Motordaki kesin deger enkoderina ayarlari tanitmak miimkiin degildir. Kapinin son pozisyonu
programlanmadan 6nce kap1 emniyet ucu TST FUS kapi kontrol {initesine baglanmalidir.

Kap1 son pozisyonlar1 direkt olarak kontrol iinitesine kurulmalidir.
“E.i.E.u” mesajinin gostergede goziiktiigiine emin olun.
Kontrol iinitesi TOT-MAN(bastigin siirece ¢alisir) modundadir.

e Kapr alt final pozisyonuna getirilmelidir.
STOP butonuna uzun siireli basarak final pozisyonu sabitlenir. Gostergede E.i.E.o
mesaj1 goriliir.

e Kapi list son noktaya getirilmelidir.
STOP butonuna uzun siireli basarak final pozisyonu sabitlenir. Gostergede E.i.E.o
mesaj1 goriliir.

e Eger yaz-kis ayar1 yapilmasi istenmiyorsa STOP butonuna uzun siire basilir.
Gostergede Eo mesaj1 goriiliir.

e Yaz-kis ayar1 yapilmasi isteniyorsa kapi istenilen pozisyona getirilir.

e Yaz-kis ayar pozisyonunun kaydedilmesi i¢in uzun siire STOP butonuna basilir.
Gostergede STOP mesaj1 goriiliir.

PARAMETRE MODUNUN BASLATILMASI

1. ,-’f-\‘l Maotar figini Givenlik icin bitdn elektrik 7 baldmld gdsterge birkag
\\__‘?_if prizden cekiniz salterini kapatiniz dakika sonra kaybaolur
2. smo 5200 swich'ini ON Servis modu caligmaz
konumuna getiriniz dururmndadir, kapadl kapatiniz

.-/1\-. Seniz modu akiif oldudunda
3 4 | Motor figini takinz Kontrol dnitesini aginiz bas] i 151k . X

'\..i_/ aglangicta 151k yanip sdner
4, O_+_ 4 STOP + UP STOP ve UP butonlanna 3 sn sonra parametre - | " ‘ n | .

— “ pasiir hirlikte uzun sireli basiir gitig moduna geger - - o
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PARAMETRE SECIMI

istenilen parametreleri igaretleyin
‘1\ up UYARI Eutun.parametreler

% gardlemeyehbiliryada
secilemeyebilir. Bu segilmig

ks DOWN caligma seviyvesine badhdir,
1 (P.999:0-2)

Parametra dederi gardlebilir
ya da degigtirilebilir. Gdsterge P
segiminize gdre dedisehilir

ya da

PARAMETRELERIN DUZENLENMESI

] Farametre maodunda kontral istenialn parametrenin - n
' yapllimas gisterdede gérilmesi u ! o
2 STOP ikisa) Pararnetralarin aglmas Parametre deﬂggr.l_ gostergede g
adralir
‘: Parametre dederini yiikseltmek 5*
Y uP icin LP butonuna basilr Eder son girilen gecerli parametre
3. yada dederi dedismis ise notlama
A DOWN Farametre dederini digiirmeak noktalarnin igiklan yanip sdner
:( icin DOWM butonuna basir Hx

Motlama noktalannin giklan

Tanimlanmig parametre L ea
STOP {uzun) dederlerini kaydedin snndugunde_ pa_urametreler b
kaydedilmig olur

4. yada
Tanimlanmig parametre Son oalarak, arijinal parametre u
STOP (kisa) dederlerinden vazaegilmesi dederler ekranda gadrilir
5. STOP ikisa) Parametre ismi gdstergesine git Parammetre ismi gistergesi P g i 0
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PARAMETRE MODUNDAN CIKI$
Parametre modu hemen iptal | Kaydedilen son girilmig defer
1. STOP {uzun) edilir, kapi matory yeniden aktif (atomatil: olarak hafizaya alinmig
haldedir alur
5 | \\.' Motar figini glkanniz Givenlik iin bitin elektrik 7 hull.!mlu gisterge birkacg
‘-\\_‘? éj; galterini kapatiniz dakika sonra kaybalur

3, wm =200 swich'in OFF Seris modu galismaz
konumuna getiriniz durumdadir, kapad kapatiniz

4 ."/\‘

I Motar figini takiniz Kontral Gnitesini aginiz
Y

PARAMETRELER

(000) Cevrim Kapi sayaci gdstergesi

Acik tutma zamani 1 ; kapi en Ust durumda ise agik tutma zamani 1
(010) (s)0...200 baslar , 0 = otomatik kapama aktiv degildir.

Acik tutma zamani 3 ; kapi orta kisimda ise acgik tutma zamani 3
(011) (s)0...200 baslar , 0 = otomatik kapama aktiv degildir.

Acik tutma zamani 2 ; fotoelektrik bariyer bozulmussa acgik tutma
(015) (s)0...200 zamani 2 baglar, 0 = otomatik kapama aktiv degildir.
(016) (s)0...60 islem yok.
(020) (10 ms) 0...1000 Acllmadan 6nceki erken alarm _ uyari
(025) (s)0...20 Kapanmadan énceki erken alarm _ uyari
(110) 1...2 Sarls tipi ; 1 : AGOAE/ 60 FU , 2 : A35AE/ 112 FU
(130) 0...1 Motor déns yonu ayari ; 0 : saga dogru , 1 : sola dogru

Acilma esnasinda voltaj ylkseltici ; U da voltaj ylkselir, f agiima
(140) (%) 0...30 esnasinda nominal voltajin karakteristik egrisi,

dusuk hizda tork yukselir.

Kapanma esnasinda voltaj yikseltici ; U da voltaj yikselir, f kapanma
(145) (%) 0...30 esnasinda nominal voltajin karakteristik egrisi,

dusuk hizda tork yikselir.

Yeniden programlama ; O : programdan geri ¢ikma , 1 :iglem yok , 2
(210) 0...5 : yukari limi t digmesi, 3 : yukari ve asagi limit

digmesi, 4 :islem yok , 5 : yukari-asagi ve yaz-kis ayari
(221) (Inc) + 125 Dustk final pozisyon degerlerini ayarlama ; deg@er arttirilirsa digme

- yukselir , deger dusurulirse dugme algalir
(226) 0..2100 Asagiya hizli ve yavas hareket arasinda anahtar digmesi P.365 ile
baglanmaldir.
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(231) (Inc) + 125 Y_l_Jksek flnalUpoas__yq_n__d_e_;gerle[l[u ayarlama ; deger arttirilirsa digme
yukselir , deger dusurulirse dugme algalir
(240) 25...9999 Kismen ac¢ik durum (25)
(310) (Hz) 20...100 Cikis icin frekans (max. 75 Hz) , 85 _ stop
(350) (Hz) 20...100 inis igin frekans
(365) (Hz) 20...100 P.226 baglantisi ile asagi frekans ayari
0 : ortalama / yavas kapinin ivmesi, 1: yavas ivme (genis ve agir
(39F) 0...3 kapilarda) , 2 : ortalama ivmeli kapi , 3 : hizli ivme
(kaguk ve hafif kapi)
Emniyet aninda kapinin geri agilma suresinin ayari , emniyet ucu
devreye girdiginde kapi kapanir ve ksa bir slire sonra
(420) (10 ms) 3...200 tekrar agilir , kapanma ve tekrar agilma arasindaki stire (20...200
ms) parametresiyle ayarlanir.
(440) -60...999 Givenlik ucunun 6n limit switchinin pozisyonu
(441) 0...999 Fotoelektrik bariyerin 6n limit switchinin pozisyonu
Emniyet ucunun tipi ; 0 : emniyet ucu devre digi, 1 : elektriksel
baglanti acik , 2 : elektriksel baglanti kapali ,
(460) -1...5 i . N : .
3 : ayarl emniyet ucu , baglanti acik , 4 : ayarli emniyet ucu ,
baglanti kapal , 5 : optoelektronik emniyet ucu
Anahtar gikis fonksiyonu ; 1: kapi konumu + acil 1sik flasi , 2 : kapi
(700) 1...2 . ;
konumu + gecikmeli 11k flasi
(713) ) 0...999 (=10...1009s Isiklandirma siiresi
(910) 0...15 Gosterge modu ,
Hata mesaj tablosu , Eb 1 : hata mesaji 1, Eb 2 : hata mesaji 2 , Eb
(920) Eb1...Eb- 3 : hata mesaji 3, Eb 4 : hata mesaji 4,
Ebcl : tim hata mesajlarini sil , Eb - : bitirme , noEr : hata yok.
(925) Software versiyonu
(980) 0.3 Islgm modu ;0:0+ agma-kapama,1:0+agma, 2:totman, 3 :
acil ihtiyag
(990) 0...1 Resetleme
(999) 0...2 Ayarlar igin (2) gir.
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Tip Birim A35/112
Motor torku Nm 35
Motor hizi min - 1 112
ici bos mil gapi mm 30
Besleme voltaj \Y 37230
Frekans Hz 50
Nominal akim A 3,5
Calisma faktoéri (cos@) 0,73
Malzeme sinifi H

OZELLIKLER

TEKNIK
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Calisma sicakhgi C 170
Calisma uygunlugu ED-% 40
Koruma sinifi IP 54
Tek_ddnus kesin deder enkoder
Limit switch kutusu Kl-tip no: 05 4420 00 Kostal
tarafindan Uretilmistir.
Limit switch sirasi Cevrim 12
Statik bekleme torku Nm 70
Izin verilen (;vallgma C _10. +35
sicakligi

Agirhk kg 10
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KONTROL UNITESI KODLARI

Motor

P.1101...2

1. A35AE /112 FU

Yikselis

P. 140 (%) 0 ... 30

Duslk hizda tork artigl
(max. 5 - 30)

Algalis

P.145(%)0 ... 30

Duislk hizda tork artigi
(max. 5 - 30)

P.2100...5

Son nokta - limit switch

5 yeni son nokta

P. 310 (Hz) 20 ... 100

Kapi hiz ayan (yukari)

40 -90

P. 350 (Hz) 20 ... 100

Kapi hiz ayari (agsag)

25-60

Giivenlik sistemi

P.460 -1...5

2: elektriksel

4: pnématik

5: optik
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P.9990 .. 2 Kontrol unitesi yetki sifresi

2 (Dip S200 ON)

Son Pozisyonlar1 Ogretme

Eger son pozisyonlar elektronik limit switchleri kullanarak dnceden belirlendi ise fakat bu
son pozisyonlar kapi i¢in uygun degil ise, son pozisyonlar yeniden ogretilebilir.

Asagida belirtilen parametre ayarlanmalidir:
P.210: 5 = Biitiin son pozisyonlar1 yeniden 6gretme

Destek / Diisiik hizda giicii arttirma

Destek diisiik hiz araliginda siiriiciiniin hizin1 arttirmak i¢in kullanilir. Destek i¢in ayar
araligit ~ 0-30% dur. Cok fazla destegin ayarlanmasi asir1 akim hatalarina neden olur.
(F.510/F.410) Bu durumda destek azaltilmalidir.

Eger destek diisiik veya 0 ise ve motor kapiy1 hareket ettirmek icin yeterli glice sahip degil
ise, destek arttirilmalidir.

1. STOP ve ACMA tuslarina ayni anda basarak parametre modunu aginiz.
2. Asagi ve yukari ok tuslarina basarak Destek parametresini a¢iniz. Destek ACMA ve
KAPAMA igin ayr1 ayr1 ayarlanabilir.

Destegi agmak igin: P.140
Destegi kapamak i¢in: P.145

3. STOP tusuna basarak parametreyi aginiz ve agagi yukari ok tuslarini kullanarak max.
5 kiiciik adimla parametreyi degistiriniz. Kaydetmek i¢in STOP (uzun) tusuna
basiniz.

4. Destegi degistirdikten sonra, STOP tusuna uzun siire basarak parametre modundan
c¢ikiniz ve ¢alistirma modunda ayari test ediniz.

— Motor akimini goriintiilemek i¢in P.910 = 2 parametresini kullaniniz. Destek
ayarlanmalidir, bdylece motor akimi olabildigince diisiik kalir.

FU KONTROL UNITELERI
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flave Baglant1 Olasihklar

Fotosel Gozii Dis Baslatma Cihazlarn

FES43/0

SSesssssss) _Siooioislolst

kapam

L 124

#2358 ———acm
kapama

7 T
gos %0 &1 42 &3 44 25 26 &7 46 ] g_

:

stop

.
|

+24V —|

GND —

fotosel gozil J
FL dis baglatma cihazlan
Fig. 11: Fotosel gozii baglantisi Fig. 12: Dis baslatma cihazlar1
ONEMLI

Fotosel gozii ve dis baglatma cihazlarinin baglantisindan 6nce hatali jumper ayarlari
(Terminal 47-48 ve Terminal 40-42) degistirilmelidir.
Cikislar
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Kapinin calismasi esnasinda durum mesajlari

STOP Stop / resetleme, sonraki komut i¢in bekleme
_Eu_ Alt son nokta Eu
=Eu= Alt son nokta bloke edilmis — yukar1 hareket miimkiin degil (kilitli)
ZUF"F Asag1 hareket aktif
‘Eo Ust son nokta Eo
=Eo= Ust son nokta bloke edilmis — asag1 hareket miimkiin degil (emniyet)
Jup Yukari hareket aktif
-E1- Kismi agilma noktasina ulagilmig E1
=El= Kismi agilma noktasi bloke edilmis — asagi hareket miimkiin degil
(emniyet)
FAIL Hata — yalnizca tot-man modunda hareket miimkiin
EICH EICH modu — tot-man modunda son noktalarin ayarlanmasi
=NA= Acil durum — hareket miimkiin degil
NOTF Acil durum hareketi — giivenlik cihazlari 6nemsenmeden tot-man
hareketi
,Hd’ Manual — tot-man modu
ParA Parametreler
Aw Otomatik — “Manuel” moddan “Otomatik” moda ge¢me
JHe’ Yari-otomatik — “Manuel” moddan “Yari-otomatik” moda gegme
FUS Calistirdiktan sonra ilk goriintli
Kapinin son noktalarim1 ayarlama esnasinda durum mesajlar:
E.i.E.u. Alt son noktaya hareket (tot-man modunda)
E.i.E.o. Ust son noktaya hareket (tot-man modunda)
E.i.E.1l. Kismi agilma noktasina hareket E1 (tot-man modunda)

Tot-man modu sirasinda durum mesajlari
Hd.cL Tot-man asag1 hareket (buton )
Hd.oP Tot-man yukar1 hareket (buton T)
Hd.Eu Alt son noktaya ulasilmig

Hd.Eo Ust son noktaya ulasilmis
Hd.Ao Ust son nokta asilmis (tot-man yukar1 hareket miimkiin degil)
Otomatik calisma sirasinda bilgi mesajlar:
1.100 Ust son noktaya ulastiginda hiz ¢ok yiiksek
1.150 Alt son noktaya ulastiginda hiz ¢ok yiiksek
1.160 Siirekli YUKARI hala aktif
1.210 Ust 6n-limit switch mantiksiz
1.211 Alt 6n-limit switch mantiksiz
1.500 Ust limit switch ayarlarina baslandi
1.501 Ust 6n-limit switch ayarland:
1.502 Ust én-limit switch aralig1 ayarland
1.505 Alt limit switch ayarlarina baglandi
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1.506 Alt 6n-limit switch ayarlandi

1.507 Alt 6n-limit switch arali1 ayarlandi

1.510 Limit switch ayarlar1 tamamlandi

1.515 Kontrol iinitesi limit switchlerin otomatik programlanmasi i¢in
hazirlaniyor

1.520 Ayarlanan maximum hiza ulasilamiyor

1.555 Limit switch ayarlar1 gerceklestirildi

Parametrelerin ayarlanmasi sirasinda bilgi mesajlar:

noEr Hata hafizasi: kayith bir hata yok
Er-- Hata hafizasi: eger bir hata var ise, ilgili mesaj bulunamiyor
Prog Varsayilan ayar1 ya da orijinal parametreleri yerine getirme sirasinda

programlama mesajt

Gelen Mesajlar

Genel girisler

E.000 Yukar1 butonu
E.050 Stop butonu
E.090 Asagi butonu
E.101 Terminal girisi 41 ile I¢ Yukari butonu
E.102 Terminal girisi 42 ile Harici Stop butonu
E.103 Terminal girisi 43 ile Harici Asagi butonu
E.104 Terminal girisi 45 ile I¢ tek kanalli salter buton
E.105 Terminal girisi 48 ile Fotoelektrik bariyer
E.106 Terminal girisi 58 ile Yukar1 yonde Stop
E.107 Terminal girisi 56 ile Kismi a¢ilma
E.108 Terminal girisi 54 ile Otomatik kapama
E.109 Terminal girisi 52 ile Harici Yukar1 butonu
E.110 Terminal girisi 45 ile Harici tek kanall1 salter buton
Emniyet / Acil durum
E.201 I¢ acil stop diigmesi aktif (terminal X26)
E.211 Terminal 60/61 de acil stop aktif
E.212 Terminal 70/71 de acil stop aktif
Emniyet ucu
E.360 Emniyet ucunun aktive edilmesi
E.363 Emniyet ucunda hata
Radyo fisi
E.401 Radyo kanal1 1
E.402 Radyo kanal1 2

Indiiksiyon cevrim élcer

E.501

Dedektor kanali 1

E.502

Dedektor kanali 2
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HATA KODLARI

I|(-|c?ctl?1 Aciklama Nedeni
* Mekanik fren hatasi
F.000 | Ust son pozisyon asilmis o Sirliciniin manuel acil stop islemi sirasinda son pozisyon
' pozisy aslimis.
Gerekli ise son pozisyonlari resetleyiniz.
* Mekanik fren hatasi
F.005 | Alt son pozisyon asiimis e Sirliciniin manuel acil stop islemi sirasinda son pozisyon
' aslimis.
Gerekli ise son pozisyonlari resetleyiniz.
* Kapi ya da motor bloke olmustur.
: e Baslangig torku igin gli¢ cok disuk
F.030 | Kapinin yavag hareket etmesi (beklenenden az) Gerekli ise voltaji yikseltiniz (P.140 / P.145) ya da frekansi
duslrinuz. (P.310/P.350 / P.365)
F.031 Motorun dénus yonu tahmin edilen donis yonu e Kapinin son pozisyonlari ayarlandiktan sonra motorun dénus
' degil yonu degismis. (P.130)
F.043 | Fotoelektrik bariyer igin 6n-limit switch arizal o Fotoelektrik bariyer igin 6n-limit switch ist son pozisyon ya da
' kismi agilma pozisyonu igerisinde ¢caligmaya devam etmektedir.
F.090 Kontrol Unitesi parametreleri géstermiyor. * Motor tipi heniiz ayarlanmamistir. (P.110)
; . . C o ig acil stop diigmesi aktif. (Terminal X26)
F.201 |l acil stop digmesi akiif o ig parametre ya da EEPROM kontrolleri hata igermektedir.
o Motorun HK/LK S3F emniyet switchi etkin
F.211 | Terminal 60/ 61 iizerinde acil stop etkin * Motorun S4F termik switchi etkin
e Yay kirillma emniyet switchi etkin
 Harici acil stop digmesi etkin
F.212 | Terminal 70 / 71 Uzerinde acil stop etkin » Halat bosalma switchi etkin
F.360 | Emniyet ucu girisinde kisa devre (Terminal 72/73) | e Normali kapali kontakti ile emniyet ucunda kablo hatasi
Emnivet ucu dider hareketten sonra 5 kapi hareketi | Emniyet ucu diger hareketten sonra 5 kapi hareketi igin aktif
F.361 Emniye 9 P oluyor
icin aktif oluyor o
Kap! alanini temizleyiniz.
. s o ic emniyet ucu sensbériinde hata
F.362 Fl_rgrr%i;?c;;?lglgnde kisa devrede daha fazla hata o Optoelektronik emniyet ucu baglanmis fakat parametrelerde
g6zikmuyor (P.460)
e Emniyet ucu hatasinin baglanti kablosu
F.363 | Emniyet ucu girisinde kesilme (Terminal 72/ 73) o Emniyet ucu sinirlanmis resistor hatasi ya da jumper (J600)
yanlig ayarlanmis
o Alt son pozisyonda emniyet ucu switchinde sinyal yok — testte
F.364 Alt son pozisyonda emniyet ucu switchinde sinyal hata var
' yok — testte hata var Gerekli ise emniyet ucu igin 6n limit switchi doprulayiniz (P.440) ya
da alt son pozisyonda switchin kesildigini dorulayiniz. (P.221)
. _— o ig emniyet ucu sensériinde hata
F.365 E_rgrr%i;?c;;g/;lggnde kisa devrede daha fazla hata » Optoelektronik emniyet ucu baglanmis fakat parametrelerde
g6zikmuyor (P.460)
F.366 | Optik emniyet ucunun sinyal frekansi gok yiiksek o Optik emniyet ucunda hata

FU KONTROL UNITELERI




EWNZ]

OTOMATIK KAPI SISTEMLERI

FU Kontrol Uniteleri

o ig emniyet ucu sensérinde hata

F.369

Emniyet ucu parametreleri yanhs

e Emniyet ucu baglanmis fakat aktif degil (P.460)

F.385

Emniyet ucu igin 6n limit switch arizali

e Emniyet ucunu kesmek icin 6n limit switch ya da emniyet ucunun
aktivasyonundan sonra Ust son pozisyonda kullanilan 6n limit
switchi tersine gevirme (P.440)

F.400

Bilgisayar donanim ile desteklenen kontrol
Unitesinin resetlenmesi

» Enerjide ciddi bir hata var
* RAM hatasi

F.410

Motorda ya da ara devrede asir akim

o Motor tipi yanhs ayarlanmig (P.110)

» Voltaj ayari gok yiksek (P.140 / P.145)
o Motor kapi 6lgilerine uygun degil

» Kapi yavas

F.420

Ara devrede agsiri akim Limit 1

e Fren motoru hatasi (TST FUS - C) / mevcut degil (TST FUS - B)

* Ana voltaj girisi gok yuksek

o Motor jeneratér isleminde ¢ok yiiksek enerji ile geri dénuyor,
kapinin hareket enerijisi yeteri kadar azaltilamamig

Gerekli ise yay gerilimini ya da agirligi kontrol ediniz.

Gerekli ise voltaji disuriniz (P.140 / P.145)

Gerekli ise frekansi diguriiniz (P.310 / P.350 / P.365)

Gerekli ise TST FUS — B kontrol unitesini TST FUS — Cile

degistiriniz.

F.430

Sicaklik, calisma araligi disinda Limit 1

* Cikigta ya da fren motorunda yikleme ¢ok fazla
o Ortam sicakligi kontrol Gnitesinin galismasi igin ¢ok diisuk

F.435

Sicaklik 75 °C nin Gizerine ¢ikmig

o Frekans konvertoriine yiklenmis / akim ¢ok ylksek
o Kontrol Unitesi yeterince sogumamig

F.440

Ara devrede asiri akim Limit 1

o Motor tipi yanhs ayarlanmis (P.110)

» Voltaj ayari gok yiksek (P.140 / P.145)
o Motor kapi olgllerine uygun degil

* Kapi yavasg

F.510

Motorda asir akim Limit 2

o Motor tipi yanhs ayarlanmig (P.110)

» Voltaj ayari ¢ok yiiksek (P.140 / P.145)
o Motor kapi 6lgilerine uygun degil

* Kapi yavasg

F.515

Motor koruma fonksiyonu asiri akim belirledi

o Motor tipi yanhs ayarlanmis (P.110)

» Voltaj ayari gok yiksek (P.140 / P.145)
o Motor kapi olgilerine uygun degil

* Kapi yavas

F.519

Cikis fonksiyonu asiri akim belirledi

o Motor terminallerinde kisa devre ya da topraklama hatasi (T1, T2,
T3)

o Motor tipi yanls ayarlanmis (P.110)

» Voltaj ayari gok yiksek (P.140 / P.145)

* Motor kapi olgilerine uygun degil

* Kapi yavas

* Motor dénme hatasi

o Acil stop devresinde gegici kesilme (Terminal X26, 60 /61, 70/
71)

F.520

Ara devrede agiri akim Limit 2

o Fren motoru hatasi (TST FUS - C) / mevcut degil (TST FUS - B)

* Ana voltaj girisi gok ylksek

* Motor jeneratdr isleminde ¢ok ylksek enerji ile geri donuyor,
kapinin hareket enerijisi yeteri kadar azaltilamamis

Gerekli ise yay gerilimini ya da agirligi kontrol ediniz.

Gerekli ise voltaji duglrinuz (P.140 / P.145)

Gerekli ise frekansi dusiriniz (P.310 / P.350 / P.365)

Gerekli ise TST FUS — B kontrol tnitesini TST FUS — Cile

degistiriniz.

F.521

Ara devrede disik akim

o Girig voltaji gok dusik
o Motora yiiklenme ylksek
e Cikista ya da fren motorunda hata (TST FUS - C)

F.524

24\ saglanamiyor ya da ¢ok disik

o Asiri yikleme ama kisa devre yok
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® 24V da kisa devre meydana geldiginde, kontrol Unitesi gug
kaynagi calismaz ve V306
lambasi yanar.
* Cikista ya da fren motorunda yiikleme ¢ok fazla
* Kontrol Gnitesinin ortam sicakhgi cok dugik
* Frekans konvertorl ve salter Gzerinde ylikleme ¢ok yuksek
» Kontrol Unitesi yeteri kadar sogutulmamig
o Motor tipi yanhs ayarlanmig (P.110)
» Voltaj ayari gok yiksek (P.140 / P.145)
o Motor kapi 6lgilerine uygun degil
* Kapi yavasg
e Kapinin son pozisyon ayarlari tamamlanmamis ya da hata
F.700 Pozisyon kaydi hata iceriyor igeriyor, tekrarlanmalidir.
» Kismi acilma pozisyon ayari yanls
o Ara birim hattinda hata (Terminal 80, 81, 82, 83)
Kontrol kablo konnektériini kontrol ediniz.
o Enkoderin elektronik sensorlerinde hata
* Kontrol Unitesinin elektronik sensorlerinde hata
o Ust son nokta ve kismi agilma pozisyonu asilmig
F.760 L - - .
F.761 Enkoderin pozisvon kavdinda hata o Kontrol Unitesi heniiz kullanima hazir hale getirilmemis
pozisy! Y : ; P
F.762 » Enkoderin elektronik sensérlerinde hata
* Kontrol Uinitesinin elektronik sensorlerinde hata
¢ 60 ile 61 diiz baglanmal
e 70 ile 71 duz baglanmali
® X26 diiz baglanmali
o DIP switch S200 yukari "on" a getiriniz
Simdi programlama moduna giriniz.
e P999 --> "2" aliniz
e P990 --> "1" aliniz , tim ayarlari firma
cikisina
donusturdl
tyor
¢ P110 -->"1" --> A6OAE/60, "2" -->
Kontrol tnitesinin yeniden aktive edilmesi A35AE/112
gerekmektedir. Aktive iglemi igin: , ayar
F.960 hangi
Not: Aktive islemi gergeklesmiyor ise firma ile motorun
gorusiiniz. kullanildigi
na baghdir
e P460 -->"0 - 5", ayar hangi glivenlik
kenarligi
tipi
kullanildign
a baglidir
Bu islemleri tamamladiktan sonra motor
ile kontrol Unitesi birbiri ile calismahdir.

F.530 Sicaklik, galisma arahg diginda Limit 2

F.535 Kutu igerisindeki sicaklik 80 °C nin lizerine gikmistir

F.540 Ara devrede agiri akim Limit 2

F.750
F.751 Motorun enkoderine hata iletir
F.752

Bu hata kodunda yanda belirtilen iglemler

F.922 .
uygulanmalidir:

Hata mesaj1 otomatik olarak resetlenmiyor ise, hata onaylanabilir. Onaylamak i¢in, STOP butonuna 3
sn. boyunca basiniz.

UYARI: Hata mesaji onaylanmadan 6nce, hatanin nedeni ortadan kaldirilmalidir. Diger hata
mesajlari i¢in liitfen tedarik¢i firmaniz ile irtibata geginiz.
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